UCHWALA Nr&3./v12018
Senatu Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Ciechanowie
z dnia 24 pazdziernika 2018 r.

w sprawie: okreslenia efektéw ksztatcenia dla kierunku ,,mechanika i budowa maszyn”

Na podstawie:

- art. 67 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce ( Dz. U.2018 r.
poz. 1668 z p6Zn. zm.),

- Rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 20 wrze$nia 2018 r. w sprawie
dziedzin nauki i dyscyplin naukowych oraz dyscyplin artystycznych (Dz. U. 2018 r. poz. 1818),
- § 29 pkt.9 Statutu Panstwowej Wyzszej Szkoly Zawodowej w Ciechanowie

uchwala sie, co nastepuje:

§ 1

Okresla si¢ efekty ksztalcenia dla studiéw pierwszego stopnia na profilu praktycznym dia
kierunku ,mechanika i budowa maszyn™.

§2

Jednolity tekst efektow, o ktérych mowa w §1 stanowi zalacznik do niniejszej uchwatly.

§3

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podjecia.

Przewodniczqcy Senatu

/1 W
Prof. dr hab. Leszgg/%/ ner
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WIEDZA

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze z zakresu
mechatroniki stosowanej w budowie maszyn, w tym oprogramowania
M1P_WO1 | maszyn CNC, elektronicznych systemow wyposazenia pojazdéw T1P_W04
samochodowych, zna zjawiska towarzyszace procesom w
wymienionych obszarach oraz wplywu parametrow na ich dzialanie

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze z zakresu
M1P_W02 | metod badania materialdw — metali i tworzyw sztucznych, zna T1P_W04
podstawowe urzgdzenia i przyrzady do w/w badan

ma uporzgdkowang | podbudowang teoretycznie wiedze do

rojektowania proceséw technologi ch wytwarzania elementd

m1p_wo3 | P K ARICEIZAYER Wt i T1P_WO04
maszyn z mat. metalowych i tworzyw sztucznych, oraz montaiu

maszyn i urzadzer .

ma uporzadkowang wiedze o technikach oraz narzedziach
M1P_ W04 infnrmatyczny_ch do rozwigzywania _zadaﬁ z zakresu konstruk?ji i T1P_ W07
programowania maszyn, ma wiedze o0 oprogramowaniach

inzynierskich CAD/CAM/CAE

ma wiedze niezbgdng do rozumienia technicznych i pozatechnicznych T1P_WO09
MI1P_WO5 | uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej w mechatronice, w tym
uwarunkowari spotecznych, prawnych i ekonomicznych TIP_W11

Mip woe | ™ wiedzel; z zakresu bezpieczenistwa przy eksploatacji urzadzen 1P W04
= mechatronicznych

UMIEJETNOSCI

M1P_uo1 | potrafi  oceni¢  konstrukcje z = uwzglednieniem  aspektow T1P_U13
technologicznych i ekonomicznych, potrafi ocenié¢ proces




technologiczny w oparciu o kryteria o charakterze ekonomicznym,
potrafi dobra¢ i zastosowad odpowiednie techniki, maszyny |

T1P_U14

eksploatacjg urzadzen i maszyn mechatronicznych

urzgdzenia technologiczne do zastosowania optymalnej technologii T1P_U15
wykonania czeéci | montazu obiektu technicznego T1P U16
potrafi dobra¢ odpowiednie urzadzenia-przyrzady do wykonania T1P_U14
M1P UD2 pntrzef}nyt?h pomiaréw i. b'adaﬁ urzadzen _I'nechatronicz'nych, umie T1P_U1S
= obstugiwac w/w urzadzenia i przyrzady oraz interpretowac otrzymane
wyniki T1P_U16
potrafi zaprojektowaé urzadzenie mechatroniczne, opracowac T1P_U14
T dokur'nentach techniczng, dobra¢ maszyny i B urzadzeni?\, T1P_U15
- zaprojektowaé pomoce warsztatowe, przeprowadzi¢ symulacje
procesu T1P_U16
TiP_U13
potrafi wybrac i zastosowac odpowiednie programy komputerowego
WP L wspomagania w projektowaniu maszyn, potrafi wybrac i zastosowad T1P_U14
- programy komputerowe wspomagajgce procesy eksploatacji urzadzen T1P U15
mechatronicznych -
TIP_U1l6
T1P_U11
potrafi zarzadzad infrastrukturg produkcji mechatronicznej zakfadu
M1P_U05 | przemystowego, potrafi zarzadzaé produkcjg $redniego i malego TiP_U12
zaktadu produkcyjnego lub ustugowego
TiP_U14
ma przygotowanie niezbedne do bezpieczenstwa pracy w $rodowisku
M1P_UO6 | przemyslowym oraz zna zasady bezpieczeristwa :zwigzane z T1P_U13

T.Dzik,
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- Kierunkowe efekty ksztalcenia dla kierunku studiow
' - Mechanika i Budowa Maszyn

Qdniesienie

(el T i AR ; efektow
przyporzgdkowane do dyscyplin naukowych: ot foins
Symbol Budowa i Eksploatacja Maszyn,' Inzynieria Produkeji, O
i e _ Elektrotechnika _ dl ksztalcenia w
| Po qlmnczelmu studmw Plerwszego stopnia na kierunku studiow | o1 racie nauk
' | aechanva Bucoya haszyin technicznych
~ student bedzie posiadal w zakresie: '
WIEDZA
ma uporzgdkowana wiedze z zakresu matematyki
ez zakresu analizy matematycznej (rachunek rézniczkowy
i catkowy oraz jego zastosowania, rOwnania
rézniczkowe),
K1P WOl e algebry (algebra liniowa, elementy logiki, geometria | TIP_WO0I
= analityczna), TIP_W03
e rachunku prawdopodobienstwa i statystyki
matematyczne;.
Zakres przydatny do formulowania i rozwiazywania prostych
zadan (zagadnien) z Mechaniki i Budowy Maszyn.
ma wiedzg¢ w zakresie fizyki klasycznej oraz podstaw fizyki TIP W01
KIP_WO02 | relatywistycznej przydatng do formulowania i rozwiazywania TIP W02
podstawowych zadan z zakresu Mechaniki i Budowy Maszyn =
ma wiedz¢ na temat zasad przeprowadzania i opracowania TIP WoI
KIP_WO03 | wynikéw pomiaréw fizycznych, rodzajéw niepewnosci K
. : g s . TIP_WO03
pomiarowych i sposobéw ich wyznaczania.
KI1P_ W04 | ma elementarng wiedze z zakresu automatyki i sterowania TIP W02
ma podstawowsa wiedze z zakresu elektrotechniki i elektroniki, Eg—%gé
KIP_WO05 | w tym wiedzg umozliwiajaca analize, dobér i projektowania g
: ; InzP_W02
napedow elektrycznych oraz ukladow sterowania maszyn
ma uporzadkowang i podbudowana wiedze praktyczng
KIP Wos | Z zakresu metrologii, elementéw toru pomiarowego i ich TlP_WOf’a_
= charakterystyk, przetwarzania i rejestracji sygnalow, ma wiedze TIP_W06
z metrologii warsztatowe;j
ma podstawows wiedze z zakresu obejmujgca zagadnienia
z zakresu mechaniki: statyki (zasada redukcji i budowy
warunkdw rownowagi plaskich 1 przestrzennych ukladéw sit, TIP WOI
KI1P_WO07 | wyznaczania srodkéw ciezkich) , kinematyki ( opisu ruchu =
: ; K e s TIP_WO03
punktu i bryly, opisu ruchu plaskiego i zlozonego), dynamiki
(opisu dynamicznego ruchu punktu i bryly, stosowania zasad
dynamiki, opisu dynamicznego ruchu plaskiego)
ma podstawowg wiedze z zakresu wytrzymalosci materialow:
KIP_WO08 | teorii naprezen, odksztatcen, hipotez wytgzeniowych oraz analiz | TIP_W03
wytrzymatosciowych
ma podstawowg wiedze z zakresu mechaniki plynow,
K1p woo | W szczegolnodei: warunkéw rownowagi plynéyv, rodzajéw | TIP_WO03
= przeptywow, wspolczynnikéw oporu przy przeptywie TIP_W07
W rurociggu, naporu ptynéw na scianki, hydrauliki sitowej
K1P Wio | ™a uporzgdkowang i podbudowang praktycznie wiedze na temat | TIP_W03
= materialow technicznych, ich struktur, wlasciwosci i zastosowan; TIP W04




ma wicdze dotyczacg przemian fazowych zachodzacych w
materiatach, obrébek cieplnych i cieplno-chemicznych

ma podstawowg wiedze z zakresu termodynamiki techniczne;j,

KIP_WI1l |w tym wiedzg umozliwiajaca modelowanie matematyczne %}}Z“.};gé
wymiany ciepla w procesach technologicznych =
ma uporzadkowang wiedze z zakresu zapisu konstrukeji,
zna zasady obowigzujace w rysunku technicznym maszynowym,
RIE _Wie ma podstawowg wiedzg z zakresu grafiki inzynierskiej 2D TiP_W03
oraz modelowania geometrycznego 3D
ma uporzadkowang wiedze z zakresu maszynoznawstwa,
zna podstawowe elementy maszyn, sposoby ich doboru, | TI1P_WO03
K1P_WI13 | projektowania i obliczefi , zna mozliwosci oprogramowania | TI1P_W06
inzynierskiego w zakresie wspomagania obliczen i analiz pracy | T1P_W07
maszyn i urzadzen
ma wiedze praktyczng w zakresie eksploatacji maszyn T1P_WO03
K1P W14 1 urzadzen wystarczajgca do planowania i nadzorowania zadan | TIP_W05
= obstugowych dla zapewnienia niezawodnej eksploatacji maszyn InzP_ W01
i urzadzen InzP W03
ma uporzadkowang i podbudowang praktycznie wiedze
z zakresu technik wytwarzania stosowanych w budowie maszyn,
w tym obrobki skrawaniem, obrébki erozyjnej, obrobki TIP W04
K1P_WI15 | plastycznej, odlewnictwa, spajania, przetworstwa tworzyw T1P W06
sztucznych, zna zjawiska towarzyszace procesom w obszarze =
wymienionych technik wytwarzania oraz wplywu parametrow
procesOw na te zjawiska
T1P_W05
K1P W16 posiada praktyczna wiedze oraz zna trendy rozwojowe w| TIP_WO07
- konstrukeji, wytwarzaniu i eksploatacji maszyn InzP_W01
T1P_WO05
KI1P W17 | ma podstawowa wiedze o cyklu zycia produktu T1P_W09
InzP_WO01
zna podstawowe metody i techniki oraz narzedzia informatyczne
KI1P_WI18 | do rozwigzywania prostych zadan z zakresu konstrukcji T1P_WO06
1 wytwarzania maszyn
ma  podstawowa  wiedze niezbedng do  rozumienia
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej,
K1P_ W19 | w tym uwarunkowan spolecznych, prawnych i ekonomicznych, | TIP_WO08
ma podstawowsg wiedze z zakresu bezpieczenstwa przy
eksploatacji maszyn
K1P W20 ma podstawowg wiedze w zakresie zarzadzania produkcjg i| TIP_W09
- jakoscig InzP W03
K1P W2l ma wiedze;l praktyczna w zakresie ochrony wlasnosci TIP._ W10
intelektualnej oraz prawa patentowego
K1p W22 |Z0a ogblne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej| TIP_W09
= przedsiebiorczodci i prowadzenia dzialalnosci gospodarcze; TIP W11
K1p W23 | 2@ podstawows terminologie stosowang w danej dyscyplinie | T1P_W02
= sportu TIP_W04
K1P_W24 | zna przepisy gry obowigzujace w danej dyscyplinie sportu TLE %02

TIP_W04




~
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KIP W25

ma wiedze dotyczgeg norm i regut prawnych | organizacyjnych i
etycznych, ich Zrédet pochodzenia, zmian i sposobéw dziatania

TIP_WO02

KI1P_ W26

zna historyczny charakter ksztaltowania sie idei filozoficznych
oraz glowne kierunki i stanowiska wspolczesnej filozofii

TIP_W02
TIP_W08

KIP W27

zna ogblne zaleznosci miedzy Kksztaltowaniem sie idei
filozoficznych a zmianami w kulturze i w spoleczenstwie, ma
podstawowg wiedze o miejscu i znaczeniu filozofii w relacji do
nauk technicznych.

TIP._ W02
TIP_W08

KIP_ W28

ma podstawowg wiedze z zakresu innych nauk spolecznych.

TIP_W02
TIP_ W08

UMIEJETNOSCI

K1P_UO1

potrafi uzyskiwa¢ informacje z literatury, bazy danych i innych
zrédet; potrafi integrowaé uzyskane informacje, dokonywa¢ ich
interpretacji, a takze wyciggnaé wnioski oraz formutowacé

i uzasadnia¢ opinie

TIP_UOI

KI1P_U02

potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole; umie oszacowaé
czas potrzebny na realizacje zleconego zadania; potrafi
opracowac i zrealizowa¢ harmonogram prac zapewniajacych
dotrzymanie terminow

TIP_U02

K1P_U03

potrafi opracowaé¢ dokumentacj¢ dotyczaca realizacji zadania
inzynierskiego i przygotowaé tekst zawierajacy omowienie
realizacji tego zadania.

TIP_U03

K1P_U04

potrafi przygotowac i przedstawic¢ krotka prezentacje po$wiecong
wynikom realizacji zadania inzynierskiego

TIP_U03
TIP_U04

K1P_U05

postuguje si¢ jezykiem obcym w stopniu wystarczajacym do
porozumiewania sig¢, a takze czytania ze zrozumieniem
dokumentacji konstrukcyjnej i technologicznej , dokumentacji
technologiczno-ruchowej maszyn i urzadzen, kart katalogowych |
dokumentacji narzedzi informatycznych oraz podobnych
dokumentow

TIP_UOI
TIP_U06

KIP_U06

ma umiejetnosci samoksztalcenia sie m. in. w celu podnoszenia
kompetencji zawodowych

TIP_U05

KI1P_U07

potrafi wykorzysta¢ poznane zasady i metody fizyki oraz
odpowiednie narzgdzia matematyczne do analizy

1 rozwigzywania podstawowych zagadnien fizycznych

1 technicznych. Umie postugiwaé sie regulami
matematycznej w zastosowaniach matematycznych

i technicznych.

logiki

TIP_U09

K1P_U08

potrafi przeprowadzi¢ podstawowe pomiary fizyczne oraz
opracowac 1 przedstawi¢ ich wyniki, w szczegdlnosci: - potrafi
zbudowa¢ prosty ukiad pomiarowy =z wykorzystaniem
standardowych urzadzen pomiarowych, - potrafi wyznaczyé
wyniki i niepewnosci pomiaréw bezposrednich i posrednich,
- potrafi dokona¢ oceny wiarygodnosci wynikéw pomiarow
i ich interpretacji w kontekécie posiadanej wiedzy fizycznej

TIP_UO08

KI1P_U09

potrafi zastosowaé wiedze z zakresu probabilistyki do obrobki
danych doswiadczalnych, w szczegdlnosci; - umie wyznaczyé
prawdopodobiefistwo typowych zdarzenn w dyskretnej przestrzeni
probabilistycznej; - umie wyznaczy¢é parametry zmiennych
losowych 1 rozumie ich znaczenie, zna typowe rozklady

TIP_U09




| zmiennych losowych

_;_Jotraﬁ w podstawowym zakresie posﬁg_lwa_é sie metodami
i technikami oraz narzedziami informatycznymi

K1P_UI10 | do rozwigzywania prostych zadan z zakresu konstrukcji E;L g—gg;
i wytwarzania, potrafi poslugiwaé¢ si¢ oprogramowaniem =
wspomagajacym prace inzynierskie CAD/CAM/CAE
potrafi rozwiazywaé problemy techniczne w oparciu o prawa

KI1P Ull mechaniki oraz dokonywa¢ analiz wytrzymalosciowych czesci T1P_U07

- 1 zespoldw maszynowych, potrafi w podstawowym zakresie | TI1P_U09
wykorzysta¢ oprogramowanie inzynierskie CAD do tych celow
potrafi wykorzysta¢ prawa termodynamiki technicznej do opisu TIP U07

K1P_Ul2 | zjawisk fizycznych i modelowania matematycznego wymiany T1P U083
ciepta w procesach technologicznych =
potrafi przy formulowaniu i rozwigzywaniu zadan z zakresu

KI1P Ul3 | projektowania 1 wytwarzania dostrzega¢ ich aspekty | TIP_UIO
pozatechnicznego, w tym Srodowiskowe, ekonomiczne i prawne.

K1P Ul4 stosuje zasady bezpieczenstwa i higieny pracy w srodowisku TIP Ul1
- zakladu przemystowego -
potrafi oceni¢ konstrukcje 2z uwzglednieniem aspektéow
K1P Ul5 technologicznych 1 ekonomicznych, potrafi oceni¢ proces | TIP_Ul2
= technologiczny w oparciu o kryteria o charakterze | InzP U03

ekonomicznym
potrafi dobra¢ materialy konstrukcyjne, stan materialu ( obrébka

K1P Ul6é | cieplna lub powierzchniowa, powloki) uwzgledniajac przy tym | TI1P_U13
charakter pracy czesci
potrafi dobra¢ elementy konstrukcyjne maszyn, elementy
napedow elekirycznych, hydraulicznych 1 pneumatycznych,

RP_HAT elementy ukladéw sterowania w oparciu o ich charakterystyki TP H13
techniczne
potrafi opracowa¢ dokumentacjg techniczng wyrobu o $rednim

K1P_Ul18 |stopniu zlozonosci, potrafi wykorzystaé do tego «celu| TIP_Ul4
oprogramowanie inzynierskie CAD 2D i 3D
potrafi przeprowadzi¢ analiz¢ tolerancji dla potrzeb zadan

KLl konstrukcyjnych montazowych i obrébkowych TR
potrafi zaprojektowac proces technologiczny, dobra¢c maszyny i | TI1P_U0I
urzadzenia technologiczne, dobra¢ lub zaprojektowa¢ pomoce | TIP_UQ7

K1P_U20 | warsztatowe, przeprowadzi¢ symulacje, opracowac dokumentacje | TI1P_UQ9
technologiczng procesu, potrafi wykorzystat do tego celu| TIP Ul4
oprogramowanie inzynierskie TP Ul6
potrafi ocenié przydatnosé i dokonywac¢ wyboru metod i1 srodkow
rozwigzania prostego zadania o charakterze technologicznym lub TIP UI5

KI1P _U21 | konstrukcyjnym oraz ma doswiadczenie zwiazane z TIP Ul8
rozwiazywaniem praktycznych zadan inzynierskich zdobytych w =
srodowiskach zajmujacych sig¢ dzialalnoscig inzynierska
potrafi poslugiwac sie aparaturg pomiarows, narzgdziami TIP Ul5

K1p U2 |1 aparaturg _do pm:maréw‘warsztatowcl? oraz ma umiejetnodé | 710

= korzystania i doswiadczenie w korzystaniu z norm i standardow, InzP U1l
potrafi dobraé narzedzia pomiarowe i oszacowaé bledy pomiaru =
potrafi planowaé i nadzorowaé =zadania obslugowe dla

L zapewnienia niezawodne] eksploatacji maszyn i urzadzen T1P_U13

KI1P U24 | ma doswiadczenie zwigzane z utrzymaniem urzadzen i systeméw | TIP Ul7
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technicznych typowych dla Mechaniki i Budowy Maszyn

Matryca efektéw ksztalcenia dla kierunku studiow
Mechanika i Budowa Maszyn

WIEDZA
v |
K1P_W02 s
K1P_W03 Egﬁg;
KIP_W04 TIP_ W02
crws |
e | TN
KIP W07 L il

ma doswiadczenie z rozwigzywaniem praktycznych zadan | TIP U19
KIP_U25 | inzynierskich zdobyte w $rodowisku zajmujgcym si¢ zawodowo | InzP U1l
dzialalnoscia inzynierska InzP_UI12
potrafi wykonaé¢ podstawowe elementy techniczne zespolowych
KIP_U26 gie‘r sportowych 1 wykorzystac¢ w‘praktyce ¢wiczenia fizyczne, TIP_U02
majgce wplyw na motoryke organizmu.
KOMPETECJE SPOLECZNE
rozumie potrzeb¢ uczenia si¢ przez cale Zycie, przede wszystkim
KIP_KOl | w celu podnoszenia swoich kompetencji zawodowych T1P_KOI
1 osobistych
KIP_K02 | potrafi mysleé i dzialaé w sposob przedsiebiorczy 1 Ve
~ InzP_K02
K1P_KO03 | potrafi pracowaé w grupie, przyjmujac w niej rozne role TI1P K03
potrafi okreéli¢ priorytet oraz identyfikowaé i rozstrzygaé TIP K04
KIP_K04 | dylematy zwigzane z realizacjg okreslone przez siebie lub innych TIP K05
zadania =
ma Swiadomos¢ waznoséci i zrozumienia pozatechnicznych
K1P KO5 aspektow i skutkéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptyw | TIP_KO02
= na srodowisko 1 zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za | InzP KOI
podejmowane decyzje
ma swiadomos¢ roli spolecznej absolwenta uczelni technicznej,
a zwlaszcza rozumie potrzebg formulowania i przekazywania
| spoleczenstwu — m.in. poprzez srodki masowego przekazu —
K1P_KO06 | informacji i opinii dotyczacych osiagnie¢ techniki i innych | T1P K07
aspektow dzialalnosci inzyniera; podejmuje starania,
aby przekaza¢ takie informacje i opinie w sposéb powszechnie
zrozumiaty.
Opr. TD=ik,




KIP_W08 TIP_ W03
T1P_W03
KIF_W09 TIP W07
T1P_W03
K1P_W10 TIP W04
TIP_W03
KI1P W11 W
KIP_W12 TIP_W03
T1P_W03
KIP_ W13 TIP_W06
TIP W07
TIP_ W03
K1P_W14 g
TIP_W04
KIE-W1 TIP_W06
T1P_WO05
K1P_W16 S
T1P_WO05
KIF_Wi7 T1P W09
KIP_WI8 TIP_W06
KIP_WI19 TIP_W08
KI1P_W20 TIP_W09
KIP_W21 TIP_W10
TIP_ W11
KIP_Ww22 T1P_ W09
TIP_W02
K1P_W23 TIP W04
TIP W02
K1P_ W24 TIP W04
KIP_ W25 TIP_W02
TIP_W02
K1P_W26 TIP W08
T1P_W02
KI1P_ W27 b Wk
TIP_W02
KI1P W28 b
_ UMIEJETNOSCI
K1P_U0I TIP_UOL
K1P_U02 TIP_U02
KIP_U03 T1P_U03
T1P_U03
K1P_U04 i
T1P_UO!
KIP_U05 G o
K1P_U06 TIP_U05
K1P_U07 T1P_U09




Opr. TDzik,

K1P_U08 TIP_TI0R
KIP_U09 TIP_U09
K1A_U10 TIP_U07

T1P_U07
KIP ULl Tl
KI1P UI2 . Eg—‘dg;
KIP_UI3 TIP_U10
KIP Ul4 TIP_UL1
KIP_Ul5 TP U12
KIP_U16 TIP U13
KIP_U17 TIP_U13
K1P_UI8 TIP Ul4
KIP_U19 TIP_UI3

TIP_U01

TIP_U07
KIP_U20 TIP_U09

TIP Ul4

TIP U16

TIP_UI5
ALE U2 TIP U8
KIP U22 Eg—gig
K1P_U23 TIP_UI3
K1P_U24 TIP_U17
KIP_U25 TIP_UI9
KIP_U26 TIP U02
KOMPETECJE SPOLECZNE
KIP_KO1 T1P_KOI
KIP_K02 T1P_K06
KIP_KO03 TIP_K03
KIP_K04 Eg:ﬁgg
KIP_KO05 TP K02
K1P_K06 TIP K07







- Obszarowe efekty ksztatcenia dla kierunku studiow

Mechanika i Budowa Maszyn
pr?yporzqdkmwane do dyscyphn naukowych:
Buclowa 1 Eksploatacja Maszyn, Inzynieria Produkcji, Elektrotechnika

LG ukonczeniu studiow pierwszego stopnia na kierunku studiow
'  Mechanika i Budowa Maszyn
. student bedzie posiadat w zakresie:

Odniesienie
efektow
ksztalcenia w
_obszarze
ksztatcenia w
zakresie nauk
technicznych

WIEDZA

T1P_WOI

ma wiedzg z zakresu matematyki, fizyki, chemii i innych obszaréw
wlasciwych dla studiowanego kierunku studiéw niezbedna do
formulowania i rozwigzywania typowych, prostych zadan z zakresu
studiowanego kierunku studiéw

KIP_WO0!
K1P_W02
K1P_WO03
K1P_W07

TIP_ W02

ma podstawowg wiedz¢ w zakresie kierunkéw studiéw powigzanych ze
studiowanym kierunkiem studiéw

KIP_W02
K1P_ W04
K1P_ W05
KIP_W23
K1P_W24
K1P_W25
K1P_W26
K1P W27
KIP W28

T1P_WO03

ma wiedzg ogdlng obejmujaca kluczowe zagadnienia z zakresu studiowanego
kierunku studiow

KIP_WO0l
KIP_ W03
KIP_ W06
K1P_W07
KIP_WO08
K1P_W09
KIP_W10
KIP_ W11
KIP W12
KIP_W13
KIP W14

TIP_ W04

ma szczegblows wiedze zwigzang z wybranymi zagadnieniami z zakresu
studiowanego kierunku studiow

KIP_WI0
K1P_W15
KIP_W23
KIP_W24

TIP_WO05
InzP_WOI1

ma podstawowg wiedze o cyklu Zzycia urzadzen, obiektow i systemow

technicznych

KIP_W14
KI1P_W16
KIP_W17

TIP_W06
InzP_WO02

zna podstawowe metody, techniki, narzedzia i materialy stosowane przy
rozwigzywaniu prostych zadan inzynierskich z zakresu studiowanego kierunku
studidw

KIP_W05
K1P_W06
KIP W11
KIP_WI13
KIP_W15
K1P W18

T1P_W07
InzP_W04

ma podstawowa wiedz¢ w zakresie standardoéw i norm tech nicznych zwigzanych
ze studiowanym kierunkiem studiow

KIP_W09
KIP_WI13
KIP W16

T1P_WO08
InzP_ W05

ma podstawowg wiedze niezbedng do rozumienia spolecznych, ekonomicznych,
prawnych i innych pozatechnicznych uwarunkowan dzialalnoéci inzynierskiej

KIP_WI19
KIP W26
KIP_W27
KIP_ W28




ma podstawowa wiedze¢ dotyczqca zarzadzania, w tym zarzadzania jakodcig, i

KIP W17

T1P_WO09
InzP:WOG prowadzenia dzialalno$ci gospodarczej Eg—wig
zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wlasnosci
T1P_W10 | przemystowej i prawa autorskiego; potrafi korzystac z zasob6w informacji KI1P_W21
patentowe;j
zna ogolne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsigbiorczosci,
TIP_W11 |wykorzystujacej wiedze z zakresu dziedzin nauki i dyscyplin naukowych,| KI1P_W22
wlasciwych dla studiowanego kierunku studiéw
nzP W03 | ™2 pudgtawowa wi_edze; w zak{‘csic utrzymania obiektow i systeméw typowych| KIP_W14
= dla studiowanego kierunku studiow KIP_ W20
il , UMIEJETNOSCI
potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych oraz innych wilasciwie
dobranych Zrédel, takze w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym| KIP_UOI
TIP U0l [uznawanym za jezyk komunikacji miedzynarodowej w zakresie studiowanego| KI1P_UQO5
kierunku studiéw; potrafi integrowa¢ uzyskane informacje, dokonywa¢ ich| KI1P U20
interpretacji, a takze wyciaga¢ wnioski oraz formulowaé i uzasadnia¢ opinie
TIP U02 potrafi porozumiewac sie przy uzyciu réznych technik w srodowisku K1P_U02
- zawodowym oraz w innych érodowiskach K1P U26
potrafi przygotowa¢ w jezyku polskim i jezyku obcym, uznawanym za
T1P U03 podstawowy dla. dziedzin nalzlki i dyscyplin naukowych, wiasciwych d!a K1P_U03
- studiowanego kierunku studiéw, dobrze udokumentowane opracowanie| KIP U04
probleméw z zakresu studiowanego kierunku studiéw
potrafi przygotowa¢ i przedstawic¢ w jezyku polskim i jezyku obcym prezentacjg
T1P _U04 |ustna, dotyczaca szczegblowych zagadnien z zakresu studiowanego kierunku| KIP U04
studiow
TIP_UO5 |ma umiejg¢tnos¢ samoksztalcenia sig K1P_U06
ma umiegjetnosci jezykowe w zakresie dziedzin nauki i dyscyplin
TIP U06 naukowych, wiasciwych dla studiowanego kierunku studiéw, zgodne z KIP U05
= wymaganiami okre§lonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu -
Ksztalcenia Jezykowego
K1P_UI10
TIP U07 potrafi  postugiwaé si¢ technikami informacyjno-komunikacyjnymi| KIP_Ull
= wiasciwymi do realizacji zadan typowych dla dzialalnosci inzynierskiej K1P_U12
K1P U20
T1P U08 potrafi Planowaé i przepl:owadzaé ekr5peryn:mnty, w ti:rm ' pomiz'n'y 1 K1P_U08
InzP UO1 Synl'mlaf:']e komputerowe, interpretowaé¢ uzyskane wyniki i wyciagac KIP_U12
= wnioski
K1P_U07
T1P _U09 |potrafi wykorzystaé¢ do formulowania i rozwigzywania zadan inzynierskich| KI1P_U09
InzP_U02 |metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne K1P_Ull
K1P _U20
T1P U10 potrafi - przy formulowaniu i rozwiqzywa'niu zadan inzynierskich - K1P U3
= dostrzegac ich aspekty systemowe i pozatechniczne =
ma umigjetnoécei niezbedne do pracy w érodowisku przemystowym oraz zna i
TiP_Ull stosuje zasady bezpieczefistwa zgiazanez tg pracg K1p_Ul4
T1P_Ul2 |potrafi dokona¢ wstepnej analizy ekonomicznej podejmowanych dzialan K1P Ul5
InzP U04 |inzynierskich —




potrafi dokonac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i ocenié - zwlaszcza

KIP_U16

TIP_UI13 |7 : 5 . : . dic best iy L K1P_U17
InzP U05 W powigzaniu ze studmw‘anym klenl'unklc‘-,m studiow - istniejgce rozwigzania K1P U19
- techniczne, w szczegdlnosci urzadzenia, obiekty, systemy, procesy, ushugi K1P U23
potrafi dokona¢ identyfikacji i sformulowaé specyfikacje prostych zadan
TIP Ulg |- . K1P UI8
InzP U06 inzynierskich o charakterze praktycznym, charakterystycznych dla studiowanego K1P U20
nzr_ kierunku studiow =
potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi shizacych do
TIP_UI15 [rozwigzania prostego zadania inzynierskiego o charakterze praktycznym,| KI1P_U2]
InzP_UO7 | charakterystycznego dla studiowanego kierunku studiéw oraz wybra¢ i| KI1P U22
zastosowa¢ wlasciwa metode (procedure) i narzedzia
TIP Ul6 potrafi - zgodnie z zadang specyfikacja - zaprojektowaé oraz zrealizowa¢ proste
InzP 108 urzadzenie, obiekt, system lub proces, typowe dla studiowanego kierunku| KIP U20
DX studiow, uzywajgc wiasciwych metod, technik i narzedzi
TIP_U17 |ma doswiadczenie zwigzane z utrzymaniem urzadzer, obiektéw i systemow KIP U24
InzP_U10 |technicznych typowych dla studiowanego kierunku studidw =
TIP Ulg |ma doswiadczenie zwigzane 2z rozwigzywaniem praktycznych zadan
InzP U09 inzynierskich, zdobyte w $rodowisku zajmujgcym sie zawodowo dziatalnoseia| KIP_U21
= inzynierska
TIP_U19 |ma umiej¢tnosé korzystania i doswiadczenie w korzystaniu z norm i standardéw | K1P_U22
InzP_U11 |zwigzanych ze studiowanym kierunkiem studiow K1P U25
potrafi — przy formulowaniu i rozwiazywaniu zadan inZynierskich — integrowac
InzP U03 wiedzg z zakresu dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, wiasciwych dla| KIP _UIQ
= studiowanego kierunku studiow oraz zastosowaé podejécie systemowe| KIP Ul5
uwzgledniajgce takze aspekty pozatechniczne
ma doswiadczenie zwigzane ze stosowaniem technologii wladciwych dla
InzP_Ul2 |studiowanego kierunku studiow zdobyte w srodowiskach zajmujacych sie| KIP _U25
zawodowo dzialalnoscia inzynierska -
KOMPETENCJE SPOLECZNE
TIP K] |fozumie pD‘trZqu: uczenia sig przez cartle zycie: potrafi inspirowaé i K1P K01
- organizowac proces uczenia si¢ innych osob
TIP Koo |M@ swiadomo$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki
nzP K01 dziatalnosci inZynierskiej, w tym jej wplywu na $rodowisko, i zwigzanej z| KIP_KO05
= tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje
TIP_KO3 |potrafi wspoldziataé i pracowaé w grupie, przyjmujgc w niej rézne role KI1P_KO03
potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego
V1T K04 przez siebie lub innych zadania i s
TIP_KO05 ggi.vvggiiowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem K1P K04
1 A ; Py
IFII; z];,—}é%g potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb przedsiebiorczy K1P_K02
ma $wiadomos¢ roli spofecznej absolwenta uczelni technicznej, a
zwlaszcza  rozumie potrzebg formulowania i  przekazywania
TIP_K07 spoteczenstwu, w szczegolnosci poprzez srodki masowego przekazu, KIP_K06

informacji i opinii dotyczacych osiagnie¢ techniki i innych aspektow
dzialalnodci inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekaza¢ takie
informacje i opinie w spos6b powszechnie zrozumiaty

T.Dzik

Led



Matryca efekiéw kszralcenia dla kierunku studiow

Mechanika i Budowa Maszyn

WIEDZA

T1P_WOl

KIP_WO0I
KIP_ W02

- KI1P_W03

K1P W07

TIP_W02

KI1P_W02
K1P_WO04
KI1P_WO05
KIP_W23
KI1P_ W24
KIP W25
KIP_W26
KI1P_ W27
KIP W28

T1P_WO03

KI1P_WOI
KIP_WO03
K1P_WO06
K1P_W07
KI1P_WO08
KiP_W09
KIP_W10
KIP_ Wil
KIP W12
KI1P_W13
KIP W14

TP W04

KIP_W10
KI1P_W15

T1P_WO05
InzP_WOI

KIP W14
KIP_W16
KIP W17

TIP_ W06
InzP_ W02

KIP_W06
KIP W11
K1P_W13
KIP_ W15
KIP W18

TIP_WO07
InzP_W04

K1P_W09
KIP_ W13
KIP W16

T1P_WO08
InzP_WO05

KIP_WI9
K1P_W26
KI1P_W27
KIP W28

T1P_W09
InzP_WO06

KIP_W17
KI1P_W20
KIP W22

TIP_WI10

KIP W21

TIP_WII

KIP W22

InzP_W03

KiP Wi4

K1P_W20




UMIEJETNOSCI

KIP_U0]

T1P_UOI KIP_U05

KIP_U20

K1P_U02

b e KIP_U26

K1P_U03

TF_L03 KI1P_U04

T1P_U04 KIP_U04

TIP_U05 KIP_U06

TIP_U06 K1P_U05

K1P_U10

KIP_Ul1

TIP_U07 Ci

KIP_U20

KIP_U08

TIP_U08 g

K1P_U07

KIP_U09

TLF_Lig KIP U1l

K1P_U20

TIP_U10 KIP_UI3

TIP_UL1 KIP Ul4

TIP_U12 KIP_UI5

KIP_UT6

KIP_U17

L1 KIP_U19

KIP U23

KIP_UIS

TIP Ul4 E 1150

KIP_U21

IR U KI1P_U22

TIP_U16 K1P_U20

TIP_U17 K1P_U24

TIP_UI8 KIP_U21

| KIP_U22

Ratd_ bile KI1P U25

K1P_U10

InzP_U03 ey

InzP_U12 K1P_U25

KOMPETENCJE SPOLECZNE

TIP_KOI KIP_KOI
TIP K02

InzP_KO1 i

TIP_KO03 KIP_KO3

TIP_K04 KIP_K04

TIP_KO5 KIP_K04

TIP_K06 KIP_K02

h
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ezl w02

TI1P_KO07

KI1P_KO06




